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Firma — pfijemce voucheru

BENDER ROBOTICS S.R.0. (WWW.ADVEE.EU)

Sidlo U Vodarny 2, 616 oo, Brno
Obor Elektrotechnika, autonomni robotika
Velikost Maly podnik

Spolec¢nost Bender robotics se zabyva vyvojem a vyrobou autonomnich mobilnich robott.
Vlajkovou lodi spolec¢nosti je prezenta¢ni robot Advee, prvni autonomni mobilni robot v CR

PI‘Ofil vyuzivany komer¢né.

Vice na www.advee.eu.

Poskytovatel znalosti
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Fakulta strojniho inzenyrstvi '
Ustav mechaniky téles, mechatroniky a biomechaniky M y—

(http://www.umt.fme.vutbr.cz/cz/)

Ustav se zabyva nasledujicimi oblastmi védy a vyzkumu:
- konstitutivni modely a mezni stavy pro specialni typy materiald (¢asticové a vlaknové
kompozity, elastomery, laminaty)
- pevnostni ndvrh a optimalizace slozenych nddob pro extrémni tlaky
- numerickd simulace vybranych technologickych operaci
- dvouparametrova lomova mechanika
Profil N A
- méfeni zbytkové napjatosti
- dynamika rotorovych soustav
- hluk a vibrace
- modelovani dynamickych vlastnosti interaktivnich dynamickych soustav
- vyzkum a vyvoj mechatronickych systéma
- biomechanika kosterné-svalové, srde¢né-cévni a sluchové soustavy ¢lovéka

Zodpoveédni

. . . | Prof. Ing. Jindfich Petruska, CSc.
vyzkumnici
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Spoluprace
Doba 07/2011 - 09/2011
realizace
200 000 K¢ bez DPH
Hodnota
Vyvoj softwarovych modult pro fizeni autonomniho mobilniho robotu. Konkrétné modul
zpracovani obrazu zahrnujici segmentaci obrazu dle zadanych specifikaci, detekci rysa dle
Piredmeét zadanych specifikaci, lokaliza¢ni modul pro uréeni polohy robotu a jeho thlu natoc¢eni v outdoor i
indoor prostfedi (samostatné moduly) a modul extrakce rysti prostfedi z dat laserového
dalkoméru.

Zdrojové kody DLL knihoven realizujicich nasledujici funkce:
- Robustni segmentace obrazu na cestu/okoli pro outdoor prostiedi.
) - Detekce rysti prostiedi z obrazu.
Vystup - Extrahovani ryst prostfedi z dat laserového dalkoméru pomoci Houghovy transformace.
Lokalizace robotu ve znamé outdoor mapé ve specifikovaném formatu.
- Lokalizace robotu ve znamé indoor mapé.
V tloze navigace mobilnich roboti existuje cela fada dil¢ich uloh, které umoznuji zlepsit chovani
robotu, pfipadné rozsifit jeho operac¢ni prostor. Realizované softwarové moduly jednak predstavuji
alternativu k soucasné pouzivanym metoddm ve vnitinim prostiedi, a dale tvori zaklad pro
.. vyvijeny prototyp robotu do vnéjsiho prostiedi, kdy segmentace obrazu napomaha udrzeni robotu
Vyuziti a na cesté, detekce ryst prostiedi z obrazu pak umoziiuje vyuzivat umélych i pfirozenych
pfinos orientacnich bodt v prosttedi. Ziskani ryst prostiedi z dat laserového dalkoméru ve vnitfnim
prostiedi zlep$uje detekci lidi, ve vnéjsim prostiedi slouzi jako informacni zdroj pro planovace
noveé generace.

Zhodnoceni spoluprace - Ing. Simon Chudoba (jednatel spoleénosti Bender Robotics
s.r.o.)

,Nase firma byla velice spokojena se sluzbami poskytnutymi VUT v Brné. Pro bezpecné a pfitom ekonomické nasazeni
mobilnich robotti v praxi je nutné vyresit obrovské mnozZstvi netrividlnich otdzek. To klade vysoké ndroky na rozsah
vyvojového tymu a jsme proto velmi rddi, Ze prostrednictvim inovacnich voucherti bylo mozné nékteré z téchto otdzek
vyresit pomoci externich odbornikii ¢dstecné hrazenych z verejné podpory. Nékteré ze softwarovych modulii nejsou
100% spolehlivé v redlnych operacnich podminkdch, coz ale bylo vzhledem ke sloZitosti tllohy ocekdvdno.“

,Ne formou komeréni zakdzky. Vzhledem k predmétu ¢innosti
spole¢nosti probéhla fada odbornych konzultaci s Vysokym

v o«

ucenim technickym v Brné.

Spolupracovala spole¢nost s néjakou vyzkumnou
instituci jiz v minulosti?

Doslo by ke spolupraci i bez inova¢niho ,Ne, bez verejné podpory by si nase spole¢nost tuto spoluprdci
voucheru? nemohla dovolit.“
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Extrakce ryst prostiedi z dat laserového dalkoméru spolu | Segmentace cesty z obrazu: nahote ptvodni obraz, dole
s odpovidajicim obrazem kamery po provedeni segmentace
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